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杭州申昊科技股份有限公司 

向不特定对象发行可转换公司债券 

募集资金使用的可行性分析报告 

 

为了把握市场机遇，培育新的盈利增长点，进一步提升杭州申昊科技股份有

限公司（以下简称“申昊科技”或“公司”）的综合实力和核心竞争力，公司拟

向不特定对象发行可转换公司债券（以下简称“可转债”）。公司对本次向不特定

对象发行可转债（以下简称“本次发行”）募集资金使用的可行性分析如下： 

一、本次募集资金使用计划 

公司本次发行拟募集资金总额不超过 55,000 万元（含 55,000 万元），扣除发

行费用后，拟用于以下项目： 

单位：万元 

序号 项目名称 项目总投资 拟投入募集资金 

1 
余政工出【2020】20 号地块新型智能机器

人研发及产业化基地建设项目 
48,410.96 38,867.01 

2 补充流动资金 16,132.99 16,132.99 

合计 64,543.95 55,000.00 

在董事会审议通过本次发行方案后，募集资金到位前，公司董事会可根据市

场情况及自身实际，以自筹资金择机先行投入募投项目，并在募集资金到位后按

照相关法规规定的程序予以置换。如本次向不特定对象发行可转债募集资金总额

扣除发行费用后实际募集资金净额低于拟投入募集资金额，公司将根据实际募集

资金净额，按照项目的轻重缓急等情况，调整并最终决定募集资金投入的优先顺

序及各项目的具体投资额等使用安排，募集资金不足部分由公司以自筹资金解

决。 

二、本次募集资金投资项目的具体情况 

（一）余政工出【2020】20 号地块新型智能机器人研发及产业化基地建设
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项目 

1、项目基本情况 

项目名称：余政工出【2020】20 号地块新型智能机器人研发及产业化基地

建设项目 

实施主体：杭州申昊科技股份有限公司 

建设地点：本项目建设地址位于杭州市余杭区，土地面积 15,654m
2。截至本

可行性分析报告出具日，公司已取得该宗土地的《不动产权证书》（不动产权证

号：浙（2021）余杭区不动产权第 0015220 号）。本项目不涉及其他新增土地。 

项目建设主要内容：本项目总投资 48,410.96 万元，拟使用募集资金 38,867.01

万元。本项目将新建研发及产业化基地，购置先进的生产设备、检测设备、研发

实验设备，项目建成后，公司将形成轨道交通智能巡检机器人 350 台的生产能力。

通过本项目的实施，一方面有利于加速公司智能巡检机器人在轨道交通等领域的

拓展，丰富公司产品结构，培育新的盈利增长点；另外一方面有利于加强产品研

发测试力度，推动产品与技术的升级，丰富公司产品类别，保持公司持续健康发

展。 

项目投资概况： 

单位：万元 

序号 具体项目 投资总额 占比 拟投入募集资金 

1 土地购置费 1,245.00 2.57% - 

2 工程建设投资 28,676.76 59.24% 28,676.76 

3 设备购置 8,303.45 17.15% 8,303.45 

4 软件投资 1,886.80 3.90% 1,886.80 

5 预备费 1,943.35 4.01% - 

6 铺底流动资金 6,355.60 13.13% - 

项目总投资 48,410.96 100.00% 38,867.01 

2、项目必要性 

（1）践行公司发展战略的必要手段 



3 

近年来，公司紧密配合国家重大发展战略，立足于工业检测与故障诊断领域，

以服务“工业大健康”为宗旨，谋划“人工智能+工业大健康”的战略布局，在

机器人、人工智能和大数据等新兴技术领域开拓创新，在现有产品及技术的基础

上，积极在智能巡检机器人行业应用的深度和广度方面进行拓展，为构筑出一个

“海陆空隧”全方位巡检平台的愿景不断努力。 

本项目通过加码轨道交通领域智能巡检机器人的建设投入，能够进一步加强

公司在人工智能技术、大数据等新兴技术领域的研究，进一步拓展智能巡检机器

人应用领域的深度和广度，践行公司发展战略。 

（2）有利于丰富现有产品结构，为公司培育新的盈利增长点 

公司自 2007 年开始介入智能电网监测设备领域，致力于电力系统设备检测

与故障诊断领域发展，是一家设备检测及故障诊断的高新技术企业。公司充分利

用传感器、机器人、人工智能及大数据分析技术，服务于工业大健康，为工业设

备安全运行及智能化运维提供综合解决方案。 

公司现有的智能机器人主要运用于电力系统巡检，室内轮式巡检机器人、室

外轮式巡检机器人、室内挂轨巡检机器人、变压器光声光谱在线监测装置是公司

在电力行业领域的优势产品。然而随着电力行业巡检机器人领域竞争加剧，公司

需要根据下游运用市场实际需求的变化对智能机器人不断升级，从而满足日益提

升的产品功能及技术要求，保持高毛利率，进而维持及提升公司市场竞争优势和

整体盈利能力。近年来，公司积极进行业务领域的扩张，提升公司产品在电力、

轨道交通、石油化工等多个领域覆盖面运用，推动主营业务健康发展，努力实现

“海、陆、空、隧”立体化、全方位战略布局。在未来我国轨道交通领域智能机

器人具有良好发展的背景下，公司有必要加大在该领域内的产品研发、生产投入，

进一步优化现有产品结构，助力公司培养新的盈利增长点。 

通过本项目的实施，公司将加大轨道交通领域产品的研发和投入力度，大力

发展轨交线路巡检机器人、列车车底检测机器人，进一步优化现有产品结构，形

成丰富的智能机器人产品矩阵，加速多元化战略布局，为公司培养新的利润增长

点。 
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（3）加大产品研发、测试投入，推动产品与技术迭代升级 

随着 5G 通信技术、云计算、人工智能等前沿技术的发展、应用和融合，智

能巡检、操作机器人已成为智能电网运维、轨道交通的重要创新设备。以数字图

像处理、立体视觉技术和自动化控制技术为基础的智能巡检、操作机器人不断升

级迭代，已经具备多传感融合及边缘计算技术、快速精准定位技术和基于机器学

习的智能辨识技术。随着行业整体研发实力不断提升、技术更新速度加快、市场

竞争加剧，企业的研发实力与技术创新实力成为了取得市场竞争优势的关键因

素。为了维持并提升公司核心竞争力、整体盈利能力，公司需要通过加强产品研

发投入，促使技术不断创新并加速实现产品多应用领域落地，实现在特定细分领

域的技术领先和产品优势。 

对于轨交线路巡检机器人，由于轨道交通检修作业强度大、检漏多、检修天

窗时间短等原因，行业对检修机器人提出了更高的要求，公司需要针对预生产的

产品利用轨道，进行多重模拟测试，如：轨道几何检测、限界检测、扣件缺陷检

测等。对于列车车底检测机器人，公司不仅需要图像分割识别和特定识别算法，

与车底标准模板综合对比分析，还需要在移动过程中监控车底特征零部件的高度

变化，检测出缺陷点进行智能定位与报警。 

因此，通过本项目的实施，公司将引进先进的研发、测试设备以及配套的软

件和相关专业人才，建设更完备、先进的研发测试场地，加大公司智能机器人在

轨道交通领域的研发、测试投入，夯实现有机器人技术、高精度定位技术、自动

控制技术、快速图像采集技术、图像分割识别技术、视觉识别技术等，推动产品

和技术不断升级，提升公司核心竞争力。 

3、项目可行性 

（1）广阔的市场前景，为本项目的实施提供了市场基础 

近年来，我国轨道交通发展迅速，根据交通运输部发布的《2019 年交通运

输业发展统计公报》显示，2019 年全国铁路营业里程 13.9 万公里，比上年增长

6.1%。2020 年城市轨道交通运营数据显示，截至 2020 年 12 月 31 日，全国（不

含港澳台）共有 44 个城市开通运营城市轨道交通线路 233 条，运营里程 7,545.5
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公里，全年新增城市轨道交通线路 39 条，新增运营里程 1,240.3 公里，在建线路

长度 6,902.5 公里，意味着中国城市轨道交通运营里程将会逐渐增加。在轨道交

通运营方面，保证列车在轨道线路上安全运行，是行业发展的重中之重。因此公

司自主研发的轨交线路巡检机器人，在轨道交通行业运营维护中有着良好市场前

景。在列车车底检测方面，根据国家铁路集团发布的年度统计公报：2019 年，

全国铁路客车拥有量为 7.6 万辆。其中，动车组 3,665 标准组、29,319 辆，动车

组列车年均复合增长率为 9.11%。根据城市轨道交通协会公布的年度统计和分析

报告，2019 年底，全国城轨交通累计配属车辆 6,966 列，比上年增长 18.1%；最

近五年复合增长率为 14.51%。因此随着中国轨道交通运营里程不断增加，所配

属的车辆也将会不断增加，列车车底检测机器人需求也将会不断增加。 

综上所述，本项目产品具有广阔的市场前景，从而为本项目的实施提供了市

场基础。 

（2）完善的品质管控，为本项目的实施提供了组织保障 

公司在人工智能、数据监测、智能电网等工业大健康相关技术产品的质量管

控方面，已经建立了完整的质量控制体系，制定了三体系管理手册，针对质量、

环境和职业健康安全，应急和响应准备，产品和服务的要求，产品和服务的设计

和开发，外部提供过程、产品和服务的控制，生产和服务提供，不合格输出的控

制，监视、测量、分析和评价的绩效评价和事件、不符合和纠正措施等在内的管

理制度，同时还采取了必要措施确保制度的有效实施，以提高公司产品的质量，

满足市场需求。公司自创立以来一直高度重视产品的质量控制，多年来不断完善

生产管理制度和质量管理体系，结合公司实际运作方式，建立了公司质量管理体

系。目前公司已取得了 ISO9001:2015 质量管理体系认证、ISO45001:2018 职业健

康安全管理体系认证、IEC27001:2013 信息安全管理体系认证、ISO14001:2015

环境管理体系认证和 OHSAS18001 职业健康安全体系认证，各部门严格按照要

求开展各项质量管理活动和作业。公司主要产品均取得了中国电力科学研究院、

国网电力科学研究院、电力工业电力设备及仪表质量检验测试中心等权威机构的

检测报告。 

在人才发展与薪酬管理上，一方面公司已经建立了与现代化企业相适应的薪
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酬制度，充分将公司经营效益和薪酬规划相结合，实现竞争上岗、多劳多得的激

励政策；另一方面公司根据目前发展的实际情况，制定科学合理的发展路径和内

部晋升体制，通过员工持股计划等多种激励方式激发和激励创新人才的创造力，

促进研发技术人员和公司的共同发展，为公司的未来发展提供持续和稳定的人

才。 

公司在研发、生产、销售等方面都建立了良好、合理适宜的管理制度，能够

确保公司健康稳定地持续发展，为本项目的顺利实施提供了有力的制度保障。 

（3）强大的技术实力，为本项目的实施奠定了技术基础 

公司在 2007 年开始介入智能电网监测设备领域，是一家致力于设备检测及

故障诊断的高新技术企业，充分利用传感器、机器人、人工智能及大数据分析技

术，服务于工业大健康，为工业设备安全运行及智能化运维提供综合解决方案。

公司建有全国示范院士工作站、省级智能电网企业研究院、省级高新技术企业研

发开发中心、省级企业技术中心、省级工业设计中心和设计联合研究中心等研发

平台，支撑公司技术研发。公司参与国家重点研发计划“智能机器人”专项“核

电站机器人检修智能作业系统”，公司“变电站智能巡检机器人”为杭州市重大

科技创新项目，公司室外轮式巡检机器人技术经中国电力企业联合会鉴定为国际

先进水平，公司配电房巡检机器技术经中国电力企业联合全鉴定为国际领先水

平。 

多年来，公司一直注重核心技术的内部积累，具备了强大的技术研发实力，

同时通过与浙江大学、中国科学院微电子研究所、浙江工业大学、北京理工大学

等进行产学研技术合作，开展新产品开发和研究，有效地整合了内外部资源，降

低了前期研发支出，同时确保了研发项目的顺利开展和产业化，实现了新产品开

发成本和开发效率的平衡。截至本可行性分析报告出具日，公司拥有已授权专利

203 项，其中发明专利 35 项、实用新型专利 99 项、外观专利 69 项；公司拥有

软件著作权 121 项。公司作为主要起草人参与了“电力场站巡检机器人通用技术

条件”、“户内挂柜式巡检机”的行业标准的制定，其中“电力场站巡检机器人通

用技术条件”行业标准已正式发布。同时，全国自动化系统与集成标准化技术委

员会机器人与机器人装备分技术委员会于 2019 年 1 月 29 日批准成立了巡检机器



7 

人工作组，公司担任巡检机器人工作组秘书处单位，巡检机器人工作组主要负责

巡检机器人国家标准和行业标准的制修订。 

因此，公司强大的科研实力和丰富的技术储备，可确保公司针对行业发展趋

势和市场需求，持续进行产品技术创新，开发高可靠性和稳定性的新型产品，为

本项目的实施提供有利的技术支持。 

4、项目经济效益分析 

本项目预计税后财务内部收益率为 29.45%，税后静态投资回收期为 5.41 年

（含建设期），具有良好的经济效益。 

5、项目相关备案及审批情况 

本项目已经余杭区发展和改革局备案（备案项目编号：2101-330110-04-01-4

83703）。本项目不属于现行有效的《建设项目环境影响评价分类管理名录（202

1 年版）》规定的建设项目，不纳入建设项目环境影响评价管理，不涉及办理环

评手续。 

（二）补充流动资金 

1、项目基本情况 

公司拟使用本次募集资金中的 16,132.99 万元补充公司流动资金，以满足公

司日常经营资金需要。 

2、项目必要性及可行性 

近年来，公司不断完善产品性能，积极拓展应用领域，稳步推进发展战略，

经营业绩保持较高增长趋势。2018 年至 2020 年，公司营业收入分别为 36,117.59

万元、40,452.89 万元和 61,155.05 万元，持续快速增长。随着公司经营规模的不

断扩大与发展提速，单纯依靠自身积累的资金已不能满足未来业务发展对资金的

需求。此外，电力系统及轨道交通领域均关乎国计民生，电网系统和轨交系统客

户对公司产品质量和稳定性提出了较高的要求，公司需要加强研发和售后服务力

量、需要持续资金支持和人员投入，从而产生大量的流动资金需求。同时，通过

补充流动资金增强公司资金实力，有利于公司持续投入技术研发、产品研发等，
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保持技术领先优势，响应国家战略性新兴产业发展需要，充分把握市场机遇。 

本次发行的可转换公司债券在符合条件时可转换为公司股票，相当于在债券

的基础上附加了一份期权，兼具股权和债权的特性。可转换公司债券通常具有较

低的票面利率，融资成本较低。通过本次发行，公司能够适当提高负债水平、优

化资本结构，充分利用债务杠杆提升资产收益率，提高股东利润回报。 

三、本次发行对公司经营管理和财务状况的影响 

（一）对公司经营管理的影响 

本次募集资金投资项目符合国家相关产业政策，符合公司主营业务发展方

向，具有良好的市场前景和经济效益。 

本次募集资金投资项目的实施，将加速公司智能巡检机器人在轨道交通领域

的拓展，丰富公司现有产品结构，提高公司的盈利能力，增强市场竞争力，同时

提升公司的抗风险能力，为公司的可持续发展奠定坚实的基础。 

（二）对公司财务状况的影响 

本次募集资金到位后，公司的资产规模有所提高，资金实力得到提升，为公

司的后续发展提供有力保障。本次可转债的转股期开始后，若本次发行的可转债

逐渐实现转股，公司的净资产将有所增加，资产负债率将逐步降低，资本结构将

得到进一步改善。 

四、本次募集资金投资项目的可行性分析结论 

本次募集资金投资项目符合国家相关产业政策，契合公司整体发展战略，具

有良好的市场前景和经济效益。同时，本次向不特定对象发行可转债有利于提升

公司的盈利能力，优化公司的资本结构，为后续业务发展提供保障。综上所述，

本次募集资金投资项目具有必要性和可行性，符合公司及全体股东的利益。 
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杭州申昊科技股份有限公司 

董事会 

2021年4月27日 
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